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Introducción

En la actualidad el uso de motores de

inducción tanto en el campo residencial,

industrial y militar son de uso comúm.



El arranque progresivo de los motores de 
inducción industriales de corriente alterna en 
algunas aplicaciones favorecen el ahorro de 
consumo eléctrico en el momento de 
arranque.



PROBLEMA A RESOLVER

Con este trabajo se pretende arrancar los motores de 
inducción en forma manual y automática en forma progresiva 
para evitar el alto consumo de corriente al momento del 
arranque.



Se pretende disminuir el  consumo eléctrico el 
cual se vera reflejado en un ahorro económico



Metodología
Control
se empleo la placa Arduino para generar la 
secuencia de selección para modificar el valor 
energético aplicado al motor . #Entrada 

digital arranque 

# Salida digital Grados eléctricos 

activados 
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Tabla 2. Tabla de verdad del arrancador progresivo. 



Etapa de Potencia

SENOIDAL



Resultados



GRAFICA DE ESTABILIDAD DEL SISTEMA



VARIACION DEL ANGULO ELECTRICO



Conclusiones
Las ventajas de emplear variadores estáticos es su 
bajo costo.

Se sabe que la variación por amplitud no es una 
señal senoidal pero estas perdidas se compensan 
por la simplicidad.

Se eliminan los transitorios de arranque.

El método se puede aplicar a otros procesos como 
control de temperatura de hornos etc.
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